1°) Déterminez les formes algébrique,
trigonométrique et exponentielle de la
solution z de I'équation

2+3i(5+z)=7(z-4i)+ 32 +55ij
2°) Ou se trouve le point image D
de w=-0,5e™4(z+2i) °?

( on utilisera le point image A de z pour
répondre )



2+3i(5+z)=7(z—-4i)+ 32+ 55i
@& 2+ 151+ 3iz=72—-28i+ 32 +55i
&) 3iz—7z=-28i+32+55/—-2-15i
&) (-7+3i1)z=30+12i

30 + 12i (30 + 12i) (- 7 — 3i)
- -

-7 + 3] (- 7 + 3i) (- 7 — 3i)

-210—-84i—-90i —36i* -210-174i-36(-1)
7 = =

(- 7)% — (3i)? 49 —9(- 1)




™ 7=

(-7+3i)z=30+12i

30 + 12i

(30 + 12i) (- 7 — 3i)

-7 + 3j

- 210 — 84i —90i — 36i°

(-7 +3i) (- 7-3i)

-210 - 174i — 36(- 1)

(- 7)* = (3i)? 49 —9(- 1)
-174-174i  -174 174
= 1=-3-3i
53 53 53



Zy=-3—3i




2, =-3-3i ﬁ
+

r=lzy| = Va?+b? =V(-3)2+(-3)2/
= V18 = V9x2 =3v2




2,=-3-3i ﬁ
+

r=|zA|=Va2+b2 =V(-3)2+(-3)2/
= V18 = V9x2 =3v2
B=arg(zA)
cosB=afr=-3/3V2
i =-v2/2
sin3=b/r=-3/3V2
o =-\V2/2




Zy=-3—3i /\
f

r=\1z,| = Vaz+p?2 =V (- 3)% + (- 3)2/ cercle trigo | Tt/4
= V18 = Vox2 =3v2 1

B = arg( ZA) I
cosB=afr=-3/3V2

- = -V2/2 abscisse
sin3=b/r=-3/3V2

) = -\/2/2 ordonnée ‘ B= 5TI'./4+ k2m




Zy=-3—3i ﬁ
f

r=\]z,| = Vaz+p?2 =V (-3)% + (- 3)2/ cercle trigo n/4
= V18 = V9x2 =3v2 5

B = arg( ZA)
cosB=afr=-3/3V2

- = -V2/2 abscisse
sin3=b/r=-3/3V2

) = - \/2/2 ordonnée ‘ B = 5TI'./4 + k21

z,=-3—3i [3V2;5m/4] 3V2el5W/4

formes algébr. trigonom. exponentielle




2°) Tracez le point image D de
w=-0,5e"4(z+2i) ?

( on utilisera le point image A de z pour
répondre )

guestion 1° :
z, =-3-3i [3V2;5rt/4] 3V2eP/4
formes algébr. trigonom. exponentielle



wp=-0,5e™4(z, +2i)
Z,=-3-3i
=[3V2;5n/4]

trigo

51t/4

N




wp=-0,5e™4(z, +2i) E

Z,=-3-3i

= [ 3"2 ’ 5“-/4] cercletrigo

25=2,+2; 2g=0+2i S.\/ /

51t/4
AJ/



wp=-0,5e™4(z, +2i)

Z,=-3-3i
=[3V2;5n/4]
Zg=2,+2; Z,=0+2]

=) B est le point A
translate de vecteur (O ;

trigo

B
2)

51t/4

A




wp=-0,5e™4(z, +2i) E

Z,=-3-3i

= [ 3‘I2 ’ 5"-/4] cercletrigo

2o=2,+2; 2;=0+2i S.\/ /

m) B estlepointA B 5r/4

translaté de vecteur (0 ; 2)

_ -int/4
z.=1e'ig,

=) C est le point B qui subit une rotation de
centre O et d’angle orienté - /4



wp=-0,5e™4(z, +2i) E

Z,=-3-3i C

= [ 3‘I2 ’ 5"-/4] cercletrigo

2,=2,+2 2,=0+2i /Y\/./

m) B estlepointA B 5n/a | -m/

translaté de vecteur (0 ; 2)
\ /

_ -int/4
z.=1e'ig,

=) C est le point B qui subit une rotation de
centre O et d’angle orienté - /4



wp=-0,5e™4(z, +2i) E

Z,=-3-3i C

= [ 3‘I2 ’ 5"-/4] cercletrigo

2,=2,+2 2,=0+2i /Y\/‘/

m) B estlepointA B 5n/a | -m/

translaté de vecteur (0 ; 2)
\ /

z.=1e'ig,
=) C est le point B qui subit une rotation de
centre O et d’angle orienté - /4
Wy =-0,5 z.
=) D est le point C qui subit une homothétie
de centre O et de rapport - 0,5



wp=-0,5e™4(z, +2i) E

Z,=-3-3i C
- [ 3V2 , 5T[/4 ] trigo
2,=2,+2 2;=0+2i /% o |
m) B estlepointA B 5n/a | -m/
translaté de vecteur (0 ; 2)
\ /

z.=1em/4z,
=) C est le point B qui subit une rotation de
centre O et d’angle orienté - /4
wy=-0,52,
=) D est le point C qui subit une homothétie
de centre O et de rapport - 0,5



